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)系统已获得国内外医院的广泛应用!但其成像结果只能通过配套

的
!,=.=I!ANC!>(He
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影像工作站进行显示"由于该影像工作站长期被临床检查所占用!很难满足医生额外的教学

和科研阅片需求"同时!该影像工作站专用于乳腺病变诊断!无法扩展面向下肢静脉曲张#腹壁疝诊断等拓展应用的定制功

能"为了解决这两个问题!本文在深入分析
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系统
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的三维
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图
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图像的处理和分析具有很大的应用优势和临床价值"
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)是一种创新的超声成像模式!该模式通过探头的

线性移动提供了扫描区域内从皮肤到胸腔的三维超声图
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切面进行可视化!从而避免了调查者依赖性和文档存储的
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科研阅片需求"同时!该影像工作站专用于乳腺病变诊

断!无法扩展面向下肢静脉曲张#腹壁疝诊断等拓展应用

的定制功能*

9J46

+

"

针对上述问题!本文在深入分析
ANC!

系统
R,&̂ .

文件结构的基础上!使用
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作为开发工具!提出

一种三维
ANC!

图像多平面联合显示平台构建方法以适

应当前
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系统的实际临床应用需求"
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方
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法
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系统将扫描数据存储于
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格式文件中"通

过对
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系统
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文件结构的深入分析!编制相应代

码获取其中的三维超声图像数据即可用于后续显示程序"
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读取
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系统三维体数据

在
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系统输出的
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文件中!
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扫描所

得三维体数据以四维矩阵的形式存储在
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文件头
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则表示该
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像
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平面二维灰度图像"
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扫描所得三维体数

据方向与被检查人体方位之间的关系如图
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所示"
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以容积尺寸为
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三维体

数据为例!通过
.A0:AN
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图像显示分辨率调整
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屏幕上!以临床医生所使用计算机显示器的屏幕分辨率来
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R,&̂ .

文件的文件头数据全部读出!并存储于一个结构

体数组中!具体实现语句如下,

&

!#

&
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N#2]##G!'E$#D _ *$VEGY(3!
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5343P

!

对任意兴趣点的三平面联合显示

要实现对计算机屏幕上某一次鼠标点击事件的响应!

>EG*(]D

平台可通过调用
>EG56A-,

或
.U&

类库的方

法实现$

:EG)1

平台可通过调用
b2

类库中相关函数的方

法实现"而在
.A0:AN

中!可通过调用
@C,

窗口的

>EG*(]N)22(GR(]GU$G

回调函数来实现对鼠标点击事件

的响应"同时!还可以通过调用
A1ED

控件的相应属性来

获得鼠标点击位置的坐标'

4

!

.

)!具体实现语句如下,

$)HH#G2-(EG2A1#DL(HEM(G;'-';G#_

F

#2

'

%;G*'#D3A1#DL(HEM(G;'-';G#

!

h&)HH#G2-(EG2h

)$

H_$)HH#G2-(EG2A1#DL(HEM(G;'-';G#

'

4

!

4

)$

$_$)HH#G2-(EG2A1#DL(HEM(G;'-';G#

'

4

!

6

)$

通过上述
.A0:AN

语句!即可得到鼠标在
A1#J

DL(HEM(G;'-';G#

控件上单击时!单击位置在二维图像中

的对应坐标'

4

!

.

)"再通过该'

4

!

.

)坐标重新显示对应

的三切面视图!即可实现对任意兴趣点的三平面联合

显示"

!"(

!

本文方法与西门子图像工作站显示方法的比较

西门子公司的
!,=.=I!ANC!>(He

"

';$#

影像工作

站与本文搭建的基于
.A0:AN

的
ANC!

图像多平面联

合显示平台对同一例
ANC!

三维扫描数据的显示结果分

别如图
P

'

;

)#'

<

)所示"由图可见!本文方法能够对
ANC!

系统的扫描结果进行三平面联合显示和三维兴趣点的任

意选取!显示结果与
!,=.=I!ANC!>(He

"

';$#

影像工

作站的显示结果类似"但本文方法使用
.A0:AN

进行

实现!用户可自行添加额外的特定功能模块!具有更好的

可扩展性"

图
P

!

ANC!

三维扫描数据显示结果对比

)

!

结
!

论

本文在深入分析
ANC!

系统
R,&̂ .

文件结构的基

础上!提出了基于
.A0:AN

的三维
ANC!

图像多平面联

合显示平台实现方法!使
ANC!

系统输出的检查结果能

够在通用电脑上进行显示!为医生和科研人员提供了一种

具有可扩展性和开放性的
ANC!

数据处理平台"该平台

对三维
ANC!

图像的处理和分析具有很大的应用优势和

临床价值!有助于
ANC!

系统的推广普及和拓展应用"
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