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文章题目(标题二号，黑体，英文字体为Times New Roman，1.25倍行距，2行之间单倍行距，无段前空)（！注意：本刊为盲审，新投稿件请删除作者及单位信息，待收到修改格式的意见时再补充作者信息）

张 三1,李小四1,王 二2

(作者姓名五号楷体，中间用“，”隔开，1.25倍行距)
南京邮电大学自动化学院   南京  210046；2. 复旦大学材料科学系  上海  200433）

（作者单位、地址小五号宋体，２字姓名之间空一字，标点均为全角，1.25倍行距，两单位之间用“；”隔开）
摘　要：中文摘要为小五号宋体，行距为14磅，中间标点为半角，段首空6磅。

关键词：中文关键词为小五号宋体，行距为14磅，中间标点为半角分号“；”，段首空6磅。

中图分类号:本刊为TH类期刊，要求列写相关分类号 文献标识码：一般为A 国家标准学科分类代码： 本学科一般为4或5开头  

（小五号，行距为14磅，段首空6磅。）   
Paper title（四号Times New Roman，单倍体行距，段前空20.5磅）
Zhang San1, Li Xiaosi1, Wang Er2(五号，姓、名均首字母大写，1.25倍行距)

（1.College of Automation, Nanjing University of Posts and Telecommunications, Nanjing 210046, China; 2.Department of Materials Science, Fudan University, Shanghai 200433, China)(英文单位小五号，词首大写，1.25倍行距，段后空12磅）
Abstract：英文摘要为小五号Times New Roman，行距为14磅。标点为半角。
Keywords：英文关键词为小五号Times New Roman，行距为14磅，中间标点为英文半角分号“；”，段首空6磅。
0  引  言（小四黑体，英文字体为Times New Roman，段前段后均空6磅。）
引言为文献综述的重要部分，一般不包含图表和公式，若有相关内容请移到下文介绍。
理论分析

正文字号10磅，中文宋体，英文及数字为Times New Roman，行距为单倍行距（“根据页面设置确定行高线”选项选中）。文中字母与公式中字母应一样。

标题10磅黑体，英文字体为Times New Roman，换行时悬挂缩进为0,段前段后不空

1.1.1 标题10磅宋体，换行时悬挂缩进为0，段前段后不空有编号的公式右对齐，行距为单倍行距，公式一行排不下(时第二行以下不能缩进。

Sinxcosx+cosxsinx=sin 2x                 (1)

公式请用mathtype编辑器进行编辑，公式中的向量，矩阵，矢量请用加黑斜体标注。另外公式请编号。规范公式中的标点符号，尤其注意“*”的使用，“*”一般代表卷积，当代表卷积时每次出现都要做说明，乘号一般用“·”或“×”表示。文中出现单位请均采用国标制单位。

实验验证
图表在正文中要有相应的描述，一般先出现文字，后出现图表。
表1 怎样列写表格

Table 1 How to write a table
(中文表题小五黑，英文字体为Times New Roman，居中段前空3磅，英文表题字体为Times New Roman，加黑居中)
	表中文字为6号宋体，数字及英文为Times New Roman，行距12磅

	表内线0.5磅，外框线0.75磅，

列间一律用制表位对齐


图的插入方式用“Word图片”，锁在文字中，居中，图中文字为六号宋体。带有坐标轴的，坐标刻度线统一放至于坐标轴内侧。

图题与表题相同，为小五黑，英文字体为Times New Roman，居中，英文图题字体为Times New Roman。

注意：图题表题必须中英文对照，图中以分图题体现的，分图题对应标注在每幅图的下方，用（a）、(b)……表示。列如：


原理                    (b)结构

Principle               (b)Structure

图1 中文图题

Fig.1 Chart title in English

结  论

结论是对全文进行总结性叙述，与摘要相呼应。可以包含：本研究的结果说明了什么问题、得出了什么规律性的东西、解决了什么理论或实际问题；对前人有关本问题的看法做了哪些检验，哪些与本研究结果一致，哪些不一致，作者做了哪些修改、补充、发展或否定，本研究的不足之处或遗留问题。结论部分一般不出现引用、图表及公式。
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